ROZMERY STROJE

Celkova vyska

Celkova sirka (prfes pneumatiky)

Vnitrni Sitka kabiny

Rozchod prednich kol

Rozvor

Délka stroje k prednim penumatikdam

Celkova délka véetné nosice

Svétla vyska

Délka od stfedu predniho kola ke stfedu nosice
Délka od stfedu zadni ndpravy k zadni hrané stroje
Celkova Sitka s roztazenymi stabilizatory
Vnéjsi polomér otaceni (pres pneumatiky)

Uhel naklonéni nosi¢e vzad

Vysypny Uhel nosice

Hmotnost

Pneumatiky

2,69 m
2,44 m
0,94 m
1,90 m
2,75m
5,08 m
6,36 m
0,40 m
1,94 m
1,67 m
3,55 m
4,10 m
39°
8,8°
12 060 kg
15,5/80-24

ZDVIHOVY VYKON

Max. nosnost

Nosnost v plné vysce

Nosnost v plném dosahu vpred

Vyska zdvihu

Dosah vpred v maximalni vysce zdvihu
Max. dosah vpred

Dosah s nakladem 1t

Max. umistovaci vyska

bez stabilizatort
4 000 kg
1 500 kg
0 kg
11,57 m
4,15m
9,04 m
5,76 m
10,90 m

se stabilizatory
4 000 kg
2 500 kg
600 kg
16,70 m
2,05 m
12,50 m
10,50 m
16,20 m
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MANIPULATOR JCB 540-170 - TECHNICKE SPECIFIKACE



MOTOR

Typ motoru

JCB EcoOMAX T4i/IlIB

Pocet valcl 4
Zdvihovy objem 4,4 |
Vykon pti 2 200 ot/min 81 k3
Kroutici moment pfi 1 300 ot/min 512 Nm
HYDRAULIKA
Tlak hydraulického systému 260 bar
Max. pratok cerpadlem 90+72 |
Zdvih ramene 22,7 s
Sklopeni ramene 23,4 s
Vysunuti ramene 18,3 s
Zasunuti ramene 16,7 s
Vyklopeni lIZice 42s
Naklopeni lzice 4,65
PREVODOVKA
Hydrodynamicky ménic, powershift prevodovka.
Pocet rychlostnich stupna 4
Prepravni rychlost 29 km/h
BRZDY
Hydraulicka

Provozni brzda

Rucni brza

vicekotoucova brzda
ponorena v oleji na
predni a zadni naprave,
s posilovacem

Rucni kotoucova brzda
na skfini pfevodovky




